ALGEBRA LINEAL CURSO 2012/2013

NOMBRE:
NOTA.........
EXAMEN FINAL CONV. DE julio(1/7/2013)
Ejercicio 1. (2 ptos) En el ESPACIO vectorial
y el vector , se pide, entonces:

a) (1 ptos) Determinar una base ortonormal del subespacio

(complemento ortogonal del dado)

b) (1 ptos) Expresar el vector dado como donde
Ejercicio 2. (2 ptos) a) (1 ptos) Obtener todas las aplicaciones ortogonales en ,que
transforman el vector en el vector

b) (1 ptos) Clasificar las aplicaciones construidas en el apartado anterior,
dando sus elementos geométricos.

Ejercicio 3. (2 ptos) De una aplicacién lineal f sabemos que transforma el vector =(1,-2,1)

en el vector = (\/§, 0, - V3 ), el vector en el vector -  y sabemos que el
vector =(1,1,1) esun vector propio asociado al autovalor 1. Se pide:

a) (1 ptos) Halle el nicleo y la imagen de la aplicacién f.
b) (1 ptos ) Demuestre que es una aplicacién ortogonal.

Ejercicio 4. (2 ptos) En el espacio vectorial  se consideran los subespacios siguientes:

y

Con estos datos, se pide:

a) Calcular una base de S (0.2 ptos) y las ecuaciones implicitas(0.2 ptos.) del
subespacio S

b) (0.3 ptos.) Calcular una base de

c) (0.3 ptos.) Calcular una base del subespacio ST

d) Calcular las ecuaciones paramétricas (0.2 ptos.) e implicitas(0.2 ptos.) (0.2 ptos.)

del subespacio S+T .

e) Justificar si es suma directa o no(0.1 ptos.) ;Son espacios complementarios(0.1

ptos.)? (0.2 ptos.) Comprobar la formula de las dimensiones.

Ejercicio 5. Estudiar si la matriz siguiente es diagonizable o no (0.2 ptos.). En dicho caso,
diagonalizar dicha matriz (1.4 ptos.) y dar la matriz diagonal asociada (0.2 ptos.) y la matriz de
diagonalizacién (0.2 ptos.).
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Ejercicio 5 (2 puntos)

a) Obtener todas las aplicaciones ortogonales en R? que transforman p = < i > en p = < g >

b) Clasificar las aplicaciones construidas en el apartado anterior, dando sus elementos geométricos.
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